IL NUOVO STEREOCOMPARATORE TA3 ()
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Il prototipo dello Stereocomparatore TA3 fu realizzato durante l'annc
1957 e posto in funzione nel maggio 1958. Benché ormai note, sara bene rias-
sumere qui le principali caratteristiche dello strumento e gli scopi che esso st

propone. Dopo questa breve premessa ¢ mia intenzione svolgere succinta-
mente i seguenti due temi:

1° Modifiche e miglioramenti apportati durante la costruzione degli
esemplari che sono stati realizzati nei due anni trascorsi.

20 Descrizione del nuovo tipo realizzato in questi ultimi mesi tenend.
conto della lunga esperienza nel frattempo acquisita.

La caratteristica fondamentale dello Stereocomparatore TA3 ¢ quelia
di essere dotato di tre portalastra sui quali vengono disposti tre fotogramm:
consecutivi e di uno speciale commutatore ottico che permette l'osservazione,
a volonta dell’operatore, di uno dei tre seguenti stereogrammi: 1-2, 2-3, 3-I.
Cid consente di effettuare il concatenamento delle strisciate come di consueto
ed inoltre di disporre sempre di due modelli differenti della zona comune ai
tre fotogrammi. L’apparecchio & inoltre caratterizzato dalla totale indipen-
denza meccanica dei suoi tre coordinatometri, sia fra loro che dal sistema di
osservazione, cio in vista dell’uso delle trasmissioni elettromagnetiche ormai
affermate da anni e comuni a tutte le realizzazioni Nistri.

Oltre ai movimenti normali ottenuti azionando volantini e usati preva-
lentemente per la collimazione, vi ¢ la possibilitd di far muovere a velocita ele-
vata i coordinatometri azionando dei bottoni situati sul pannello dei comandi.

Il sistema di osservazione comporta una marca luminosa, di colore e in-
tensitd variabile, sovrapposta al fotogramma per mezzo di un sistema di
lame semi-trasparenti inserite nel percorso telescopico del gruppo di osserva-
zione (raggi paralleli). L’ingrandimento di osservazione & variabile con conti-
nuita, concordemente o indipendentemente per i due sistemi oculari.

Il particolare osservato, con la relativa marca sovrapposta, pud venire
fotografato insieme al suo numero distintivo, lo stesso che apparird automatica-
mente nella registrazione delle coordinate del punto stesso.

() Comunicazione effettuata al IX Congresso internazionale di fotogrammetria
Londra, 1960.
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La misura viene effettuata per mezzo di viti di alta precisione munite di
speciali correttori automatici. Ciascuna di dette viti, che sono manovrate at-
traverso sincroripetitori dai volantini azionati dall’operatore, sonc collegate
all’altro estremo con un contatore a contatti elettrici che viene esplorato cifra
per cifra da uno speciale selettore di tipo telefonico. Gli impulsi forniti dal selet-
tore, dopo passaggio attraverso i predetti contatti, vengono trasformati in
codice e azionano una comune macchina telescrivente o teleperforante,

La lettura o la registrazione delle coordinate & limitata ai valori pari dei
microns, cosi pure la precisione, sullintero campo di lettura e per ciascuna
coordinata, é dell’ordine di circa 2 microns cqm.

Durante il prolungato impiego di numerosi strumenti, distribuiti in di-
versi Paesi, sono naturalmente emerse delle possibilita di miglioramento e di
perfezionamento degli apparati stessi; infatti mentre nei riguardi della preci-
sione si & potuto constatare una notevole costanza di rendimento, si sono no-
tati alcuni inconvenienti nei particolari secondari, come, per esempio, il
sistema di registrazione.

La possibilita di un imperfetto posizionamento al momento della regi-
strazione apportava, sia pure molto raramente, la conseguenza di doppi con-
tatti e percio di registrazioni errate in quanto si veniva a registrare il codice
risultante dalla somma dei codici delle due cifre corrispondenti ai contatti
stessi.

L’inconveniente ¢ stato completamente eliminato, oltre che migliorando
il gruppo meccanico cui ¢ affidato il posizionamento, realizzando un sistema au-
tomatico di blocco della registrazione ogni qualvolta si verifica un doppio
contatto, cosicché anche se il posizionatore manca alla sua funzione & impossi-
bile che si verifichi la registrazione errata.

Una particolare cura ¢ stata anche portata al sistema dei movimenti ve-
«wci giungendo, nelle ultime serie, ad un complesso completamente automatico
¢ sicuro che ha dato risultati assolutamente soddisfacenti.

Trascuro la descrizione di altri piccoli perfezionamenti apportati nel corso
della produzione delle serie fin qui costruite per passare a descrivere il nuovo
tipo di Steréocomparatore che & oggi esposto alla Mostra dell’attuale Congresso
= che comporta, sopratutto nella parte ottica, una importantissima innova-
zione dalla quale si sono ricavati grandi vantaggi.

Poiché per quanto concerne la precisione le prestazioni dello strumento
si sono confermate soddisfacenti in tutti i casi di impiego corretto, la struttura
dei coordinatometri e le loro caratteristiche statiche e cinematiche sono state
lasciate invariate. Una particolare attenzione é stata rivolta al sistema ottico
i1 osservazione che dopo attenti studi e ripetuti esperimenti & stato completa-
mente rivoluzionato.

La trasformazione del sistema ottico ¢ stata suggerita da numerose con-
siderazioni di cui le principali sono le seguenti:
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1) il raggruppamento delle ottiche di osservazione di un unico blocc
meccanico sopportato dal basamento principale faceva si che non fosse ag.-
vole ridurre lo strumento a due soli fotogrammi, come qualche volta & de-

_ siderato per ragioni da risparmio;

2) il gruppo di osservazioni dovendo essere sopportato dal basament
principale indipendentemente dai coordinatometri risentiva alquanto delL-
variazioni di temperatura provocato nell'interno dello strumento dalle lam-
pade di illuminazione, dai motori e dagli altri accessori elettrici, cosicche
si rendeva necessario operare dopo avere stabilizzato la temperatura dell.
strumento e cioé accendendo lo stesso qualche ora prima di iniziare la misur.

Fic. 1.

Fic. 3.












